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Beschreibung 

Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung fOr die 
HOhenveistellung und/oder WOlbungsverstellung ernes 
biegeelastischen StOtzelementes fOr die Lordosenwir- 
bel eines S'rtzenden, das im Rahmen einer RQcken- 
lehne eines Sitzes angeordnet 1st wobei jede 
Vorrichtung fOr die HOhenversteilung bzw. Wdlbungs- 
verstellung jeweils ein Getriebe mit einer Schnecke. 
einem Schneckenrad, einem Ritzel und einem Zahnele- 
ment, sowie einen Antrieb aufweist 

Eine derartige Vonrichtung ist aus der AT-B-394 829 
bekannt. Bei dieser Vorrichtung sind am Rahmen zwei 
Elektromotore, einer fOr die Verstellung der HOhe, und 
der andere fOr die Verstellung der WOlbung des StOtz- 
elements angeordnet. Auf der ROckseite des Stutzele- 
ments ist fOr jeden Motor ein Getriebe mit einer 
Schnecke. einem Schneckenrad, einem Ritzel und einer 
Zahnstange angeordnet die jeweils uber eine breg- 
same urn 180 Grad gebogene Antriebswelle mit dem 
Elektromotor verbunden sind. Zur HOhenverstellung ist 
die Zahnstange des entsprechenden Getriebes mit 
einem Waagebalken gelenkig verbunden, der wiederum 
mittels starrer Speichen mit dem oberen bzw. unteren 
Ende des StOtzelementes vertxjnden Ist. Durch das 
Getriebe wird ein groBes Obersetzungsverhditnis 
erreicht das es ertaubt, auch Elektromotore mit gerin- 
ger Leistung zur Verstellung einzusetzen, wobei alier- 
dings durch die biegsame Welle Energie verloren geht. 
ein hoher unangenehmer Qerduschpegel verursacht 
wird und sie ein^ schnellen VerschleiB unterliegt 
Gieichzeitig ist der Aufbau duBerst kompliziert und 
daher kostenaufwendig. 

Aufgabe der Erfindung ist es, eine Vorrichtung der 
eingangs genannten Art dahingehend zu verbessem, 
daB bei einfachem konstrukliven Aufbau eine Verstel- 
lung in definierten Grenzen energiesparend und ohne 
LarmentwicWung m6glich ist. 

Oiese Aufgabe wird durch eine Vorrichtung mit den 
Merkmalen des Anspruches 1 gelOst. 

Vorteilhafte Ausgestaitungen der Erfindung sind 
den UnteransprQchen zu entnehmen. 

Nachstehend wird die Erfindung anhand eines Aus- 
fOhrungsbeispieles unter Bezug auf Zelchungen ndher 
erldutert. Es zelgt: 

Fig. 1 den Rahmen einer RQckenlehne mit einer 
Vorrichtung zur Verstellung der HOhe des 
StOtzelementes und einer Vorrichtung zur 
Verstellung der WOlbung des Sitzetementes; 

Fig. 2 eine Verstellvorrichtung im teilweisen Ldngs- 
schnitt; 

Fig. 3 einen Schnttt durch die Schnecke, das Zahn- 
rad und das Ritzel des Getriebes einer Ver- 
stellvorrichtung; 

Fig. 4 einen Schnitt nach Unie IV-IV in Rg. 2. 



Die in Fig. 1 schematisch dargestellte ROckenlehne 
weist einen Rahmen 1 auf, in dem zwischen zwei Quer- 
streben 2 eine aus zwei parallel zueinander angeordne* 
ten Stdben 3 bestehende FOhrung fur ein darauf auf- 
5 und abbeweglich angeordnetes StOtzelement 4 befe- 
stigt ist 

Das StOtzelement 4 kann. wie in Rg. 1 dargestellt. 
aus zwei elastisch biegbaren Langsstreifen 5 in paralie- 
ler Anordnung bestehen. die durch beabstandete Quer- 

10 streifen 8 miteinander vert3unden sind. Am oberen bzw. 
unteren Ende des StOtzelementes 4 kOhnen verstdrkte 
Streifen Oder eine Verstdrkungsplatte 7 vorgesehen 
sein, die vorzugsweise mit auf den Stdben 3 gleltenden 
Gleitelementen 8 vertxinden sind. Das StOtzelement 4 

IS kann aus beliebigem Material, auch aus Kunststoff Oder 
Blech und Kbnr^inationen daraus, aus mehreren Teilen 
zusammengesetrt, Oder aus einem Stock bestehen und 
z. B. ausgestanzt sein. Das StOtzelement 4 kann auch 
zusdtzliche nicht dargestellte StOtzelemente aufweisen, 

20 die zur AbstOtzung der unteren ROckenpartle dienen 
und als getrennte Telle am StOtzelement 4 befestigt 
Oder einstOckig mit ihm gestaltet sein kCnnen. 

An den Sertenholmen des Rahmens 1 ist jeweils 
ein Elektromotor 9 angeordnet, dessen Gehause 10 

25 fest mit dem Gehduse 1 1 eines Obersetzungsgetrlebes 
12 verbunden ist. Der Elektromotor 9 weist eine 
Abtriebswelle 13 (Rg. 3) auf, auf der eine Schnecke 14 
befestigt ist, die in das Getrjebegehduse 1 1 ragt und mit 
dem darin angeordneten Schneckenrad 15 kammt. In 

30 der Zentralachse des Schneckenrads 15 Ist ein Ritzel 
16drehfest mit dem Schneckenrad 15 angeordnet. Der 
Ober das Schneckenrad 15 und Ober das abdeckende 
Tell des Gehduses 1 1 hinausragende Teil des Ritzels 16 
kammt mit einem Zahnrad 17, das im AusfOhrungsbei- 

35 spiel gemdB Rg. 2 auf einer Achse 1 8 drehbar gelagert 
ist Im AusfOhrungsbeispiel ist die Drehachse 18 ein- 
stOckig mit einem das GehSuse 11 abschlleBenden 
Deckel 19 ausgefOhrt. Die Achse 18 kann selbstver- 
stdndlich auch Bestandteil des Gehduses 1 1 sein oder 

40 als separater Tell am Deckel 19 oder Gehause 1 1 befe- 
stigt sein. Um deh Zusammenbau zu erieichtern, weist 
das GehSuse 11 einen zylindrischen Vorsprung 20 auf, 
der ein zentriertes Aufsetzen des Deckels 1 9 erieichtert. 
der ein entsprechendes Langloch zur Aufnahme des 

45 zylindrischen Vorsprungs 20 aufweist Das Zahnrad 17 
tragt an der dem Deckel 19 zugewandten Seite eine 
Spule 21, die im AusfOhrungsbeispiel einstOckig mit 
dem Zahnrad 17 ausgefOhrt ist Der Teil des Gehauses 
11 in dem das Schneckenrad 15 mH dem Ritzel 16 

50 angeordnet ist, ist duix^h einen Deckel 19* abgedeckt, 
um den Zugang zu ihnen zu erieichtern. Die Deckel 19, 
19' sind im AusfOhrungsbeispiel mittels Schrauben am 
Gehduse 1 1 befestigt. sie kdnnen aber auch anders. z. 
B. als Schnappdeckel gestaltet sein. 

55 Die Spule 21 kann lOsbar mit dem Zahnrad 17 ver- 
bunden sein, da es dadurch mOglich ist. Spulen 21 mit 
unterschiedlichem Durchmesser zu verwenden, was, 
wie spater noch ndher erldutert wird, unterschiedliche 
Verstellwege zu erzielen ermoglicht. Spulen 21 mit ver- 
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schiedenen Durchmesserh kOnnen aber auch in ein- 
stOcWger AusfOhrung als gaiizes mit dem Zahnrad 17 
ausgewechselt warden. Die Spule 21 weist eine Spur- 
rille am Umfang und wenigstens eine AufnahmeOffnung 

22 zur Aufnahme des verdickten Endes eines Seiizugs 

23 einer Bowdenzuganordnung 24 auf. Im Deckel 19 ist 
eine Durchgangsbohrung 25 ausgefdhrt. die in einer 
AufnahmehQIse 26 in einem Vbrsprung des Deckels 19 
mOndet. Die AufnahmehQIse 26 dient zur Aufnahme des 
einen Endes der AuBenhQIse 27 der Bowdenzuganord- 
nung 24. 

Das andere Ende der AuBenhQIse 27 ist in einer 
weiteren AufnahmehQIse 28 gelagert die bei der Vor- 
richtung zur HOhenversteilung des StOtzelementes 4 an 
einer mit den Querstrebe 2 verbundenen und parallel zu 
den Staben 3 befestigten Halterung 29 (Fig. 1) angeord- 
net ist Das freie Ende des durch die AufnahmehQIse 28 
gefQhrten Seiizugs 23 mQndet gemAB AusfQhrungsbel- 
splel In einem Haken 30 (Fig. 2), der in die untere Ver- 
starkungsplatte 7 des StQtzelements 4 eingehSngt ist. 
Zwischen der Verstarkungsplatte 7 und der unteren 
Querstrebe 2 des Rahmens 1 ist eine RQckholfeder 31 
efngehangt, wobel es auch mehrere Federn sein kOn- 
nen, die das StOtzelement 4 zur unteren Querstrebe 2 
zieht (Ziehen). Es sind auch LOsungen mOglich, bei 
denen das StOtzelement durch die Bowdenzuganord- 
nung nach unten gezogen und durch die Federn nach 
oben gedrQckt werden (nicht dargestellt). 

Bei der Vonrichtung zur Versteilung der WOlbung 
des StOtzelementes 4 ist die zweite AufnahmehQIse 28 
fOr die AuBenhQIse 27 der Bowdenzuganordnung 24 im 
oberen Bereich des StOtzelementes 4. gegebenenfalls 
an einer Veriangemng 32, befestigL Der Seilzug 23 Ist 
mit seinem Haken 30 an der unteren Kante der Versiar- 
kungsplatte 7 eingehdngt. 

Das Zahnrad 17 weist eine von seiner Unterseite 
ausgehende kreisfdrmige Nut 33 auf. In die Nut 33 ragt 
ein Vbrsprung, der Im AusfQhrungsbeispiel als Steg 34 
(Fig. 4) gestaltet ist. Der Steg 34 ist beidseitig mit einem 
Puffer 36 aus beliebigem dazu geeigneten Material z. B. 
Gummi versehen. Im Bereich der Nut 33 ist im GehSuse 
11 ein Anschlag 35 angeordnet, dessen Anschlagfia- 
chen dicht beieinander oder in einem gewissen Abstand 
voneinander liegen kOnnen. siehe die Anschldge 35, 35' 
in Fig. 4. Durch den Anschlag kann der Aufwickelweg 
fur den Seilzug 23 auf die Spule 21 beliebig bis auf fast 
360'' eingestellt werden. In Fig. 4 ist. obwohl in einer 
anderen Ebene liegend, eine Lage des Seiizugs 23 
stricNiertdargestellt. 

Durch die Anordnung und Gestaltung des 
Anschlags 35, 35' bzw. ihrer Anschlagsfiachen sowie 
die GrOBe des Durchmessers der Spule 21 kann der 
Aufwickelweg und damit der Hubweg der jeweils 
gewOnschten Unge bzw. Gr6Be der HOhenverstellung 
bzw. W6lbungsverstellung angepaBt werden. Eine 
zusatzliche MOgilchkeit zur Versteilung besteht dann, 
wenn eine oder beide AufnahmehOlsen 26. 28 verstell- 
bar, zum Beispiel ausschraubbar, angeordnet sind. 

Anstelle einer oder mehrerer ROckholfedern 31 bei 



der Vorrichtung zur HChenverstellung kann auch eine 
zweite identische HOhenverstellvomchtung vorgesehen 
sein, was zwar etwas aufwendiger ist, jedoch den Vor- 
teil hat die RQckholkrafte der Feder(n) 31 nicht ausglei- 

5 Chen zu mOssen. 

An die Stelle eines Elektromotors 9 kann auf der 
Abtriebswelle 13 auch ein Handgriff zum Beispiel ein 
Handrad 37 (in Rg. 2 angedeutet) oder ein Hebel ange- 
ordnet sein, der gegebenenfalls mit einer Rasteinrich- 

10 tung. die gegebenenfalls mit einer ausMinkbaren Sperre 
versehen sein kann, verbunden ist. 

Ein beispielweises Obersetzungsverhditnis fOr das 
beschriebene Obersetzungsgetriebe 12 besteht zwi- 
schen Schnecke 14 und Schneckenrad 15 mit 1:90 in 

IS der ersten Stufe (Ebene) und zwischen dem Ritzel 16 
und dem Zahnrad 17 mit 1:6 in der zwerten Stufe 
(Ebene), was ein Gesanttverhaitnis von 1:540 ergibt, 
das klar macht. daB nur ein geringer Energieaufwahd 
zur Versteilung, sowohl der HOhe. als auch der WOlbung 

20 eines StOtzelementes notwendig 1st wo jeweils der 
maximale Weg der Versteilung durch die Anschiage 35. 
35* definiert vorgegeben wird, was einer ZerstOmng des 
StQtzelements 4 und weiterer Teile der Vorrichtung 
durch Aufwendung zu hoher Verstellkrdfte z. B. bei 

25 einer manuellen Versteilung vorbeugt. 

Patentansprdche 

1 . Vorrichtung fOr die HChenverstellung und/oder W6I- 
30 bungsverstellung eines blegeelastischen StOtzele- 
mentes (4) fOr die Lordosenwirbel eines Sitzenden. 
das im Rahmen (1) einer RQckenlehne eines Sitzes 
angeordnet ist, wobel jede Vorrichtung fOr die 
HOhenverstellung bzw. WOlbungsverstellung 

35 jeweils ein Getriebe (12) mit einer Schnecke (14), 
einem Schneckenrad (15), einem Ritzel (16) und 
einem Zahnelement sowie einen Antrieb aufweist 
dadurch gekennzeichnet, daB 
das Getriebe (12) unmittelbar mit dem Antrieb der- 

40 art verbunden ist. daB dessen starre Abtriebswelle 
(13) die in das Schneckenrad (15) eingreifende 
Schnecke (14) tragt, wobel axial im Schneckenrad 
(15) das Ritzel (16) befestigt ist das in einer zum 
Schneckenrad (15) parallelen Ebene mit einem 

45 Zahnrad (17) kammt, wobei auf dem Zahnrad (17) 
wenigstens eine Spule (21) angeordnet ist, an der 
das eine Ende des Seilzuges (23) einer Bowden- 
zuganordnung (24) befestigt und auf sie aufwickel- 
bar ist wobei das Zahnrad (17) einen Steg (34) 

50 aufweist, der m'rt Anschiagen (35) im Gehause (1 1 ) 
des Getriebes (12) die Bewegung des Zahnrades 
(17) definiert begrenzend zusammenwirkl. 

2. Vorrichtung nach Anspruch 1 , 
55 dadurch gekennzeichnet, daB 

der Antrieb ein manuell bedienbarer Handgriff ist. 

3. Vorrichtung nach Anspruch 1 . 
dadurch gekennzeichnet, daB 
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5. Device according to one of claims 1 to 4, character- 
ised in that for adjusting the height an adjusting 
device acts respectively on the top and bottom end 
of the supporting component (4), 

5 

6. Device according to one of claims 1 to 4, character- 
ised in that for adjusting the height an adjusting 
device Is provided on the top or bottom end of the 
supporting component and on the respective other 

10 end of tiie supporting component one or more 
return spring(s) (31) connected to the frame (1) is 
(are) provided. 

7. Device according to one of claims 1 to 6, character- 
15 ised in that the projection and/or the mating sur- 
faces are provided with a buffer (36). 



der Antrieb ein Elektromotor (9) ist. 

4. Vorrichtung nach einem der AnsprOche 1 bis 3, 
dadurch gekennzeichnet. daB 

die Spule (21) auswechselbar am Zahnrad (17) 
befestigt Ist. 

5. Vorrichtung nach einem der AnsprOche 1 bis 4, 
dadurch gekennzeichnet, daB 

zur HOhenverstellung am oberen und unteren Ende 
des StOtzelements (4) je eine Verstellvorrichtung 
angreifl. 

6. Vonrichtung nach einem der AnsprOche 1 bis 4, 
dadurch gekennzeichnet, daB 

zur HOhenverstellung am oberen Oder unteren 
Ende des StOtzelements eine Verstellvorrichtung 
und am jeweils anderen Ende des StOtzelements 
eine oder mehrere mit dem Rahmen (1) vertxjn- 
dene ROckholfeder(n) (31) vorgesehen ist (sind). 

7. Von-ichtung nach einem der AnsprOche 1 bis 6. 
dadurch gekennzeichnet. daB 

der Vorsprung und/oder die Anschlagsfldchen mit 
einem Puffer (36) versehen sind. 

Claims 

1 . Device for adjusting the height and/or curvature of 
an elastically flexible supporting component (4) for 
the lumbar vertebrae of a seated person which is fit- 
ted in the frame (1) of a back rest of a seat, in which 
each device for adjusting the height or curvature 
comprises a gear (12) with a worm (14), a worm 
wheel (15). a pinion (16). a toothed component and 
a drive, characterised in that the gear (12) is con- 
nected directly to the drive in such a way ttiat its 
rigid output shaft (13) carries the worm (14) engag- 
ing witii ttie worm wheel (15), whereby ttie pinion 
(16) is secured axially in the worm wheel (15) and 
meshes in a plane parallel to the worm wheel (15) 
with a cog (17), whereby at least one reel (21) is 
an'anged on the cog (17) to which one end of the 
traction wire (23) of a Bowden gear (24) is secured 
and can be wound thereon, whereby the cog (17) 
comprises a web (34) which acts definitely limiting 
the movement of the cog (17) w'rth mating surfaces 
(35) in tiie housing (1 1) of tiie gear (12). 

2. Device according to claim 1, characterised in that 
the drive is a manually operable handla 

3. Device according to claim 1, characterised in that 
drive is an electric motor (9). 

4. Device according to one of claims 1 to 3, character- 
ised in that the reel (21) is secured replaceably on 
tiie cog (17). 



Revendlcations 

20 1. Dispositif permettant de r^gler la hauteur et/ou la 
courbure d'un ^l^ment de soutien 6Iastique souple 
(4) pr6vu pour la vert^bre lordosique d'une per- 
sonne assise, ^i^ment dispose dans le cadre (1) 
d'un dossier de si^e, chaque dispositif de r^glage 

25 de la hauteur resp. de la courbure 6tant respective- 
ment dot6 d'un engrenage (12) avec une vis sans 
fin (14), une roue k denture h^licoTdale (15), un 
pignon (16), un 6I6ment dent6 et un entraTnement, 
caract^risd en ce que 

30 I'engrenage (12) est directement reli6 k TenfaTne- 
ment de telle sorts que son arbre de sortie fixe (13) 
porte la vis sans fin (14) qui s'engrdne dans la roue 
k denture h61icoTda1e (15), le pignon (16) qui 
8*engrdne avec une roue dent^e (17) dans un plan 

35 parallels k la roue k denture h6licoTda!e (15) 6tant 
f ix6 en sens axial dans la roue k denture h^licoTdale 
(15), au moins une bobine (21) k laquelle est fix6e 
une extr6mit6 du c§ble de transmission (23) d'une 
commande Bowden (24) et sur laquelle cette extr^- 

40 mit6 peut §tre embobin^e §tant dispos^e sur la 
roue dent6e (17), la roue dent^e (17) pr6sentant 
une nervure (34) qui coop^re avec des but6es (35) 
situ^es dans le carter (1 1) de Pengrenage (12) pour 
imiter de fagon ddfinie le mouvement de la roue 

45 dent6e(17). 

2. Dispositif selon la revendication 1 , 
caract^ris6 en ce que 

I'entraTnement est une poign^e pouvant §tre action- 
so n6e par vole manuelle. 

3. Dispositif selon la revendication 1 , 
caract^ris6 en ce que 

I'entraTnement est un moteur 6lectrique (9). 

55 

4. Dispositif selon Tune des revendlcations 1 & 3, 
caract6ris6 en ce que 

la bobine (21) est fix6e k la roue dent6e (17) de 
manidre k pouvoir 6tre remplac6e. 
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5. Dispositif selon Tune des revendication^ 1^4. 
caract6ris6 en ce que 

respectivement un dispositif de r6glage assure le 
r^lage en liauteur de Textr^mltd sup6rieure et 
inf 6rteure de l'61§ment de soutien (4). 5 

6. Dispositif selon I'une des revendications 1^4, 
caract6ris6 en ce que 

un dispositif de r§glage est pr^vu pour le r^glage en 
hauteur de I'extr^mit^ sup^rieure et inf^rieure de 
r^^meht de soutien et en ce qu'un ou plusieurs 
ressort(s) de rappel (31) reli6(s) au cadre (1) est 
(sont) pr6vu(8) k Tautre extr^mitd respective de 
r6l6mentde soutien. 

T5 

7. Dispositif selon Tune des revendications 1 d 6, 
caract6ns6 en ce que 

la partie saillante et/ou les surfaces de butde sont 
niunies d*un tampon (36). 

20 
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